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DAF1.03(S) / DAF2.03(S)(Z) / DMF1.03(S)(Z) / DBF1.03(S)(Z)
Servomoteurs Electriques RETOUR A ZERO 3 Nm
Avec Ressortde Rappel

La série des servomoteurs électriques
RETOUR A ZERO 3 Nm sont des actionneurs
a montage direct. Ces servomoteurs
bidirectionnels ne nécessitent pas de tringlerie,

et s’adaptent facilement aux axes ronds ou = Couple Nominal 3 Nm

carrés gréce a la noix standard fournie avec le Fournit un couple élevé dans un format MF

servomoteur. compact pour élargir la gamme des 3Nm @0
applications clapets d'air dans les _ ﬁ‘ G e

Ces servomoteurs développent un couple de systemes CVC. E’ J ﬁ;ﬁ

3 Nm, sur la course électrique et sur le ressort
de rappel. Un contact auxiliaire intégré indique = Montage Direct
la position de fin de course ou fonctionne Ne nécessite ni manivelle, ni kit

comme un interrupteur a l'intérieur de la plage d adaptatlor] : montage dl_rect‘sur les axes
de rotation ronds de 6 & 12 mm de diamétre et axes

carrés de 6 a 8 mm de cbté.

=
e =
g

Ces servomoteurs fonctionnent sur un angle

Mon Réversibl
de 95°. Une échelle graduée de -5° & 90° = Montage Réversible

Fonctionne en sens horaire ou anti-

et un indicateur de position fournissent horaire.

une indication visuelle de la course. En

cas de coupure de courant, le systéme de = Détection de blocage électronique

ressort mécanique fournit le couple nominal Protége contre les surcharges dans tous les angles de rotation. La
nécessaire pour le ramener & sa position consommation électrique est réduite en mode de maintien. L'actionneur

dorigine. pgut étr_e’en posiftion d'attente sur toqt I'angle de rotation, sans la
nécessité d'une fin de course mécanique.
Cette série comprend les signaux de
commande suivants : = Construction a double isolation
Elimine le besoin de connexion électrique & la terre pour étre conforme

e TOUT OU RIEN, alimentation a la réglementation.

24 Volts CA/CC, 100 a 240 Volts CA
e TOUT OU RIEN et FLOTTANT,» Commande par microprocesseur Brushless DC (types DBF et DMF)
alimentation 24 Volts CA/CC Fournit un temps de course indépendant du couple.

« PROPORTIONNEL, 24 Volts  ca/ce, tateur Externe de Sélection de Mode (t DBF et DMF
com N - = Commutateur Externe de Sélection de Mode (types e )

[o] . N . . 5 .
o suPfes modeéles en commande a 3 points (DBF), il permet l'inversion du
0(4)..20mA  avec  résistance non  sidadri#€)commande. Sur les moteurs proportionnels (DMF), il procure
I'étalonnage, le choix du signal d'entrée (0 ou 2 V) et I'inversion du
signal de commande.

= Cables intégrés, colorés et numérotés.
Simplification de l'installation et du cablage.

= Contact auxiliaire intégré (en option)
Intégré dans le servomoteur, un commutateur unipolaire a deux
directions et deux isolations avec réglage continu du point de
commutation. Facilite la sécurité de l'interface ou de signalisation.

= Commande Forcée (uniquement sur les modéles proportionnels)
Prends en charge la commande manuelle des applications a travers le
cablage.

= Fabriqué sous la norme qualité ISO 9001
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Installation

Les servomoteurs électriques RETOUR A ZERO de Joventa

se montent directement sur la platine du clapet dans n'importe
quelle orientation en utilisant deux vis autoforeuse M 3,5 x 9,5
mm et |la réglette anti-rotation (piéces fournies avec l'actionneur).
il n'y a pas besoin d’adaptateurs supplémentaires. Les
connexions électriques sont repérées par couleur et identifiées
avec des chiffres marqués de fagon permanente sur le cable de
I'actionneur. Une étiquette sur le cable du servomoteur identifie
les connexions électriques et les détails de cablage sont inclus
sur le bottier de I'actionneur.

Ce servomoteur a ressort de rappel peut étre facilement installé
sur des clapets avec des axes ronds de 6 a 12 mm ou axes
carrés de 6 a 8 mm de cdté en utilisant la noix d’entrainement
d’axe standard fournie avec l'actionneur. Si I'axe du clapet ne
dépasse pas de 84 mm, voir le paragraphe suivant "Adaptateur
Amovible". Si I'axe du clapet dépasse de moins de 20 mm, il faut
installer un prolongateur d’axe recommandé par le fabricant de
clapet.

Ressort de Rappel dans le sens anti-horaire  —
Course Electrique dans le sens horaire

Pour que le ressort de rappel actionne le clapet dans le sens
anti-horaire, il faut fixer le moteur a I'axe du clapet de sorte que
la face A de l'actionneur soit loin du clapet comme l'illustre la
figure 1. Sous tension, I'actionneur entraine dans le sens horaire
a partir de la position 0 ° et le ressort de rappel revient par le
sens anti-horaire.

DA@RA

JOVENTA j

Figure 1 : Servomoteur Face A
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Course Electrique dans le sens anti-horaire

Pour que le ressort de rappel actionne le clapet dans le sens
horaire, il faut fixer le moteur a I'axe du clapet de sorte que la
face B de l'actionneur soit loin du clapet comme l'illustre la figure
2. Sous tension, I'actionneur entraine dans le sens inverse a
partir de la position 0 ° et le ressort revient par le sens horaire.

RA @}m B
JOVENTA

Figure 2 : Servomoteur Face B

Adaptateur Amovible

Si I'axe du clapet ne dépasse pas de 84 mm, monter
I'adaptateur sur la face du moteur la plus proche du clapet. Si
I'axe du volet dépasse de moins de 20 mm, un prolongateur
d’axe est nécessaire pour monter le servomoteur.

Pour changer la position de I'adaptateur, voir la figure 3 et
procéder comme suit :

1. Monter I'adaptateur soit du c6té A soit du c6té B de
I'actionneur tel que déterminé par la longueur de I'arbre.

2. Fixer le clip de verrouillage dans la rainure de rétention afin
de retenir I'adaptateur.

Figure 3 : Changement de Position de I'Adaptateur
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Montage du Servomoteur
Pour monter le servomoteur, procéder comme suit :

1.Voir les dimensions de la Figure 4 et le Tableau 1 pour assurer
le positionnement correct du support anti-rotation.

Tableau 1 : Dimensions du support anti-roration au centre
de I'axe du clapet

Diamétre (mm) | Dimension A (mm) Dimension B (mm)
6a12 123 92

DIM. B

0 oo

D

== Lo |

Réglette anti-rotation

¥
P - B B q

Cadre du clapet

Figure 5 : Positions de montage de la réglette anti-rotation

2.Plier ou couper le support anti-rotation pour adapter le cadre
du clapet ou du conduit, comme illustré a la figure 5.

Note : Le support anti-rotation peut étre plié pour s'adapter a
un clapet cylindrique.

3.Marquer ou percer des trous de montage dans le cadre du
volet ou du conduit en utilisant le support anti-rotation comme
guide (sur la base des mesures obtenues dans le tableau 1 et
Figure 4)

4.Fixer le support anti-rotation sur le cadre ou le conduit en
utilisant les deux vis autoforeuses M3.5 x 9,5 mm fournies.

5.Glisser le servomoteur sur I'axe du volet, et positionner la
languette du support anti-rotation dans la fente au bas de
I'actionneur comme illustré sur la Figure 5.
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6.Tourner la lame du clapet a la position désirée si il n’y a pas
de courant.

7.Tenir le servomoteur de maniére perpendiculaire a I'axe du
volet. Serrer a la main chaque écrou sur 'adaptateur en U,
puis serrer les écrous de I'adaptateur en U avec un couple de
11 a 14 Nm.

8.Appliquer la tension suffisamment longtemps pour que
le servomoteur fasse une course compléte. Vérifier que
I'actionneur tourne librement sur toute la plage.

Limitation de I'anglede rotation

Avec le Kit de Butée Réglable M9203 603

Le servomoteur est réglé en usine a un angle de rotation de 95°,
il peut se limiter par incréments de 5°, a un minimum de 35°.
Pour cela il faut fixer un « kit de butée réglable » au niveau de
I'adaptateur pour réduire l'angle de de rotation. En fixant le kit
butée réglable dans la position la plus haute, la plage de rotation
est réduite de 5°. Chaque changement de position réduit la
plage de 5° (voir Figure 6). Une butée réglabe est fournie avec
le servomoteur.

Figure 6 : Limitation de I'angle de rotation
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Contact Auxiliaire

Les modeles DxFx.03S(Z) incluent un contact auxiliaire
intégré avec un switch réglable, accessible sur chaque face
du servomoteur. Le réglage d'usine pour le contact auxiliaire
de fermeture est positionné sur 11 ° (par rapport a la plage
de rotation de 0 a 90° indiquée sur I'étiquette du produit). Le
seuil de déclenchement du contact auxiliaire est réglable en
continu sur toute la plage de rotation de I'actionneur. Pour le
positionnement de commutation plus précis, voir la figure 7 et
I'utilisation de la méthode dans I'exemple suivant.

Pour changer le point de commutation, procéder comme suit :

1.Placer le moteur dans la position de retour ressort.

Note : Le commutateur est réglé en usine pour se déclencher
lorsque l'actionneur atteint la position 11 °.

2.Tourner la vis de réglage interrupteur jusqu'a ce qu'il pointe
vers le point de commutation désiré.

3.Brancher l'interrupteur auxiliaire a une source d'alimentation
ou d'un ohmmetre et mettre sous tension le servomoteur.
Le servomoteur se déplace vers la position completement
ouverte.

4.0Observer le point de commutation. Si nécessaire, répétez les
étapes 1a 3.

Contact Auxiliaire Réglable

Figure 7 : Réglage du contact auxiliaire
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Série DMF1.03 (S) (2)
Servomoteurs Proportionnels

La série des servomoteurs DMF1.03 (S) (Z) procure un
déplacement proportionnel des registres dans les systémes

de CVC, qui sont contrélés par un régulateur électronique ou
un positionneur. Le moteur répond aux signaux de commande
de 0 a 10 Volts CC ou de 2 a 10 Volts CC. Avec l'ajout d'une
résistance de 500 ohm, le moteur répond a un signal de 0 a 20
mA ou 4 a 20 mA. Un signal de retour d’'information 0 a 10 Volts
CC ou 2 a 10 Volts CC indique la position et fournit un soutien
pour des applications maitre-esclave.

Les commandes manuelles prioritaires prises en charge par le
cablage sont :

 action vers la position MIN
« action vers la position MAX
 action vers la position MIN, MID et MAX

Le servomoteur DMF1.03(S) a un temps constant de 150
secondes pour une rotation de 90°. Le modéle DMF1.03(S)Z

a un temps constant de 90 secondes pour une rotation de

90°. Lorsqu'il est combiné avec d'autres actionneurs dans un
systeme de contrdle, ce choix offre une souplesse dans la
synchronisation du mouvement des équipements, piloté a partir
d'une seule commande proportionnelle.

Les servomoteurs DMF utilisent un moteur "DC Brushless"
contrélé par un microprocesseur. Le microprocesseur
commande le moteur a vitesse constante, indépendante du
couple. Le microprocesseur controle également la rotation du
moteur "DC Brushless" pour éviter d'endommager I'actionneur.
Le servomoteur peut étre stoppé partout dans son angle de
rotation, sans la nécessité d'une fin de course mécanique. La
consommation électrique est réduite en mode de maintien.

Configuration et
Mode

Les servomoteurs ont un commutateur externe de sélection

pour calibrer, sélectionner la plage du signal d'entrée, et inverser
la commande. Le commutateur est accessible des deux cotés
de l'actionneur comme illustré a la Figure 8. Les servomoteurs
sont livrés en mode action directe (DA), de 0 a 10 Volts CC

en mode signal d'entrée. Pour passer en mode inverse (RA),
placez le sélecteur de mode de DA a RA. Le signal d'entrée est
entre 0 et 10 Volts CC ou 2 et 10 Volts CC. Si la fonction CAL
n'est pas utilisée, les deux gammes de signal d'entrée sont
proportionnées a travers I'angle de rotation de 0 a 95°.

réglages

Sélecteur de

Par exemple, si un signal d'entrée 0 - 10 Volts CC est
sélectionné et la plage de rotation est limitée a 75°, la limite de
plage de rotation sera atteinte a 8,3 Volts CC.

CAL CAL
2-10 2-10 210 210
+ +
pA— N A~pa rANX 4—pa
0-10 0-10 0-10 0-10

Coté A du servomoteur Coté B du servomoteur

Figure 8 : Sélecteur de Mode
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Intervention sur le Signal de Commande

Le coté installé du moteur et la position du sélecteur de mode
se combinent pour déterminer le signal de commande et de
positionnement du moteur (voir Figure 9).

Coté Installé

Sélecteur de Mode
. - CAL CAL
S|gna| d'entrée 210 210 210 210
DA/—\"' b\RA —A %DA
0-10 0-10 0-10 0-10

En augmentation Yy v Yy v
En diminution Y Yy v -~

Retour Position sur I'angle
L d'infor-

Direction| mation | 0°* 15° 30° 45° 60° 75° 90°
Action 010V |00V |17V |33V |50V |67V |83V]0.0V
Directe 210V

(DA) - 20V |33V |47V |60V |7.3V|87V]00V
Action 010V [10.0V[83V |67V |50V |33V |17V |00V
Inverse

(RA) 210V |100Vv[g7V |73V |60V |47V |33V |20V

* 0° est la position du Retour Ressort

Figure 9 : Intervention sur le Signal de Commande
d’'étalonnage (CAL)
La fonction CAL permet a I'actionneur de redéfinir la plage du
signal d'entrée sélectionnée proportionnellement & une plage
de rotation réduite. Le moteur maintient I'étalonnage en cas

de coupure de courant. Procédez comme suit pour étalonner la
plage du signal d’entrée :

Fonction

1.Mettre le servomoteur sous tension, passez le commutateur
de sélection de mode sur CAL et le laisser sur cette position
pendant environ 5 secondes. Le servomoteur commence a
tourner jusqu’a ce qu'il arrive a la butée de fin de course.

2.Passer le commutateur de sélection de mode a la plage de
signal d’entrée désirée. Il est possible d’effectuer la sélection
pendant ou aprés le processus d’étalonnage. Le signal
d’entrée sélectionné est reconfiguré proportionnellement a la
plage de rotation réduite.

Note : En fonctionnement normal, si la course du servomoteur
augmente en raison de 'usure de I'étanchéité ou du siége, le
signal d’'entrée est reconfiguré
rotation augmentée par incréments d’environ 0,5°.

3.8Si vous changez la position de montage du moteur ou ajustez
la tringlerie, recommencer les étapes 1 et 2 pour effectuer
I'étalonnage.

Note : |l faut déplacer le commutateur de sélection de mode de la
position CAL pendant au moins 2 secondes avant de réactiver
la fonction d’étalonnage.

Note : Sile sélecteur de mode est laissé en position CAL, le signal
d’entrée par défaut est 0-10 Volts, DA (Action directe).
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Série DBF1.03(S)(Z) Servomoteurs TOUT
OU RIEN et FLOTTANT

Les actionneurs de la série DBF1.03 (S) (Z) fonctionnent en
commande Tout ou Rien ou Flottante dans les systémes CVC.
La commande Flottante est fournie a partir d'un triac ou d'un
relais. La commande Tout ou Rien peut étre fournie a partir d'un
interrupteur manuel, d’un régulateur, du contact auxiliaire d’'un
moteur de ventilateur ou d'un dispositif similaire.

Les servomoteurs DBF1.03(S) ont un temps de marche constant
de 150 secondes pour une rotation de 90°. Les servomoteurs
DBF1.03(S)Z fonctionnent en 90 secondes pour une rotation de
90°. Lorsqu'ils sont combinés avec d'autres servomoteurs dans
un systéme de contréle, ce choix offre une souplesse dans la
synchronisation des équipements pilotés a partir d'une seule
commande proportionnelle.

Les servomoteurs DBF1.03(S)(Z) sont équipés d’'un moteur "DC
Brushless" contrdlé par un microprocesseur. Le microprocesseur
commande le moteur a vitesse constante, indépendante

du couple. Il controle également la rotation du moteur "DC
Brushless" pour éviter d'endommager le servomoteur. Le
servomoteur peut étre stoppé n’importe ou sur sa plage de
rotation, sans la nécessité d'une fin de course mécanique. La
consommation électrique est réduite en mode de maintien.

Les servomoteurs ont un commutateur externe de sélection
pour inverser la commande. |l est accessible des deux cotés du
servomoteur comme illustré sur la figure 10. Les actionneurs
sont livrés en mode d’action directe (DA), Pour passer en mode
inverse (RA), placez le sélecteur de mode de DA a RA.

b doa

DA RA

Coté A du servomoteur Cété B du servomoteur
Side A of Actuator Side B of Actuator
Figure 10 : Sélection du mode de commande

Le cété installé du servomoteur et la position du sélecteur
de mode se combinent pour déterminer la réponse et le
positionnement du moteur. Voir Figure 11.

Coté de I'Installation

automatiquement

a CEomgr?ge plagé Co(r’gmutateur Mode de Commande
GRY ORN
3 4 DA m RA RA m DA

FERME | OUVERT| ~ Y v R v

OUVERT| FERME | v Yy Y Y

OUVERT | OUVERT | STOP | STOP | STOP | STOP

FERME | FERME | v Yy Y Y
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Figure 11 :Réponse et positionnement du servomoteur

@ www.ses-automation.fr



S AUTOMATION

Instrumentation - Régulation - Mesure

www.ses-automation.fr

Série DAF1.03(S) / DAF2.03(S)(2)
Servomoteurs Tout ou Rien

Les servomoteurs de la série DAFx.03(S)(Z) fonctionnent en
commande Tout ou Rien pour les clapets des systemes CVC
nécessitant jusqu’a 3 Nm. La commande Tout ou Rien peut étre
fournie a partir d'un interrupteur manuel, d’'un régulateur, du
contact auxiliaire du moteur d’un ventilateur, ou d’un dispositif
similaire.

Les servomoteurs de cette série utilisent un moteur "DC Brush"
contrdlé par I'électronique analogique. Deux différentes tensions

nominales sont disponibles pour les servomoteurs Tout ou Rien :

* DAF1.03(S) : Alimentation 24 V CA 50/60 Hz ou 24 V CC
+ DAF2.03(S)(Z) : Alimentation 100 a 240 V CA 50/60 Hz

Dimensions

82

Les servomoteurs DAF2.03 (S) (Z) sont a double isolation, ils
ne nécessitent pas de mise a la terre.

Les servomoteurs DAFx.03 (S) ont un temps constant de 60
secondes pour une rotation de 90°. Les DAFx.03(S)Z ont un
temps constant de 27 secondes pour une rotation de 90°.
Lorsqu'ils sont combinés avec d'autres servomoteurs dans
un systéme de contréle, ce choix offre une souplesse dans la
synchronisation des équipements pilotés a partir d'une seule
commande proportionnelle.

123.6

A Bl

107.5

%\ _ Y
- L1 ﬂn// —

Largeur de la fente 6.5 4,‘ L, Longueur de la fente 8

18.7
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39.2

57.5

_l__

Dimensions en mm des Servomoteurs
RETOUR A ZERO 3 Nm
(avec ressort de rappel)
types DxFx.03(S)(Z)
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Schémas Electriques

Servomoteur Proportionnel type DMF

Servomoteur 2/3 points type DBF

Commande 0(2)...10 Volts CC

BLK | RED| GRY |ORN
1 2 3 4

Commande 0(4)...20 mA
avec résistance externe

BLK | RED|GRY |ORN
1 2 3 4

Marche vers position MIN

| BLK [RED]GRY [ORN |

1 2 3 4

=l

- [~ < =
ACIDC * *
Foayv—~(+) ’AZC;?/QN(+)
F-DC 0(2)...10 V- Y 0(4)...20 mA v
——DC 0(2)...10 HU + 5000 /0.25 W
——Dbco@)..10v—' *
COoM v
COM
Application Maitre Esclave
BLK | RED | GRY |[ORN BLK | RED | GRY |ORN
1 2 3 4 1 2 3 4
- =
— T
— N
| I—
el
FDC 02)...10 vy
- DC0()..10V +
U
COM

Marche vers position MAX
BLK | RED | GRY [ORN

,AC,
24V

A/
FDC 0(2)...10 vJY

—bco@)..10v—Y *
U

Ccom

A Ouvert = Position MIN
A Fermé = Opération Normale

Commande 0(4)...20mA
avec résistance externe
Marche vers positions

,AC,
24V

FDC 0(2)...10 W
t——DC0(2)...10

COM

B Fermé = Position MAX
C Fermé = Opération Normale

Commande 0(2)...10 V
Marche vers positions

MIN, MID, MAX MIN, MID, MAX
[ BLK [RED[GRY [ORN | [BLK [REDBRY ORN |
1 2 3 4 1 2 3 4
L | > J >
+ +
A A
T\ T\
B B
N\-M* o
L AC | L AC |,
24V 24V
0(4)..20 mA
Gy |_oc . Gy
02).. 10\
500Q/0.25 W * +
com v com v
FONCTION| A B | C FONCTION| A B| C

0% (MIN) | —/—|—~/— |~

0% (MIN) | =/ |—/— |~

50% (MID) | /| —"t+|——

50% (MID) | —/o| 1|~/

100% (MAX ) | | /| /o

100% (MAX) | —1- |/ |/

NORMAL ||

NORMAL — ||

3 points Flottant, 4 fils

YRA [ RAY YRA | RAY
DAY|vBA DAY|vBA

Tout ou rien, Commande a 1 fil

BLK | RED |GRY |ORN

BLK | RED |GRY |ORN

1 2 3 4

1 2 3 4

] >

] >

|

{

1~ 24VAC 1~ 24VAC
-+ 24VDC - + 24VDC
Commande Tout ou rien (2 points), 2 fils

YRA | RAY,

DAY|YDA

BLK | RED |GRY |ORN

[t ]2]3]4

] >

1 ~ 24 VAC

- + 24VDC

3 points Flottant, plusieurs servomoteurs avec un transformateur

YRA | RAY YRA [ RAY
DAY|YDA DAY|YDA
BLK | RED |GRY |ORN BLK | RED [GRY |ORN
1 |2 |3 |a 1| 2| 3| 4
(- > (- >
—1
—
—
1o~ 24 VAC
- 24 VDC

2 points type DAF

Contact Auxiliaire

BLK | RED
1 2
g

1 ~AC24V50/60

-  +DC24V
WHT BLK

1] 2
d

N L1

AC 85...264 V 50/60 Hz

S1 o
2122
23

210"

o—
BLK/| BLK/ [ BLK/
RED|BLU | GRY
21 | 22 | 23
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Codes Articles

Tableau 2 : DxFx.03(S)(Z) Servomoteurs Electriques a Ressort de Rappel 3 Nm

Code Description

DBF1.03 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN et Flottant, temps de marche moteur 150 sec.

DBF1.03S 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN et Flottant, temps de marche moteur 150 sec., 1 contact auxiliaire
DBF1.03Z 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN et Flottant, temps de marche moteur 90 sec.

DBF1.03SZ 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN et Flottant, temps de marche moteur 90 sec., 1 contact auxiliaire
DAF1.03 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 60 sec.

DAF1.03S 3 Nm, 24 Volts CA/CC TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 60 sec., 1 contact auxiliaire

DAF2.03 3 Nm, 100-240 Volts CA TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 60 sec.

DAF2.03S 3 Nm, 100-240 Volts CA TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 60 sec., 1 contact auxiliaire
DAF2.03Z 3 Nm, 100-240 Volts CA TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 27 sec.

DAF2.03SZ 3 Nm, 100-240 Volts CA TOUT OU RIEN, temps de marche moteur 27 sec., 1 contact auxiliaire
DMF1.03 3 Nm, 24 Volts CA/CC Proportionnel, temps de marche moteur 150 sec.

DMF1.03S 3 Nm, 24 Volts CA/CC Proportionnel, temps de marche moteur 150 sec., 1 contact auxiliaire

DMF1.03Z2 3 Nm, 24 Volts CA/CC Proportionnel, temps de marche moteur 90 sec.

DMF1.03SZ 3 Nm, 24 Volts CA/CC Proportionnel, temps de marche moteur 90 sec., 1 contact auxiliaire

Tableau 3 : Accessoires et Pieces Détachées (a commander séparément)

Code Description

M9000-200 Outil de mise en service délivrant un signal capable de piloter les servomoteurs 24 V Tout ou Rien, Flottants,
Proportionnels et/ou résistifs (quantité 1)

M9000-321 Boitier de protection contre les intempéries pour servomoteurs a ressort de rappel 3 Nm et 8 Nm montés sur
registre (quantité 1)

M9000-341 Boitier de protection contre les intempéries pour servomoteurs 4 Nm sans ressort ou 3 Nm et 8 Nm avec ressort
de rappel montés sur vanne a boisseau sphérique type JV (quantité 1)

M9000-400 Kit d'accouplement élargi pour axes de registres ronds ou carrés (quantité 1)

M9000-560 Kit d'accouplement sur vanne a boisseau sphérique pour servomoteurs 4 Nm sans ressort ou 3 Nm et 8 Nm avec
ressort de rappel (quantité 1)

M9000-561 Ecran thermique pour montage sur accouplement M9000-560. Permet |'utilisation des servomoteurs 4 Nm sans
ressort ou 3 Nm et 8 Nm avec ressort de rappel sur applications avec vapeur basse pression (quantité 1)

M9000-604 Remplacement de la réglette anti-rotation pour les servomoteurs a ressort de rappel 3 Nm, 8 Nm, 10 Nm et 20 Nm
(quantité 1)

M9000-606 Indicateur de Position pour Clapets Aérauliques (quantité 5)

M9000-607 Indicateur de Position pour Applications Ball Valve (quantité 5)

M9203-100 Kit de montage déporté avec bras de levier (quantité 1)

M9203-110 Kit de montage universel sans bras de levier (quantité 1)

M9203-115 Kit de montage universel avec bras de levier (quantité 1)

M9203-150 Bras de levier (quantité 1)

M9203-250 Kit de montage déporté avec bras de levier et accouplement pour registres D1300 (quantité 1)

M9203-601 Kit d'accouplement sur registre de remplacement (avec patte de blocage) pour servomoteurs 3 Nm avec ressort de
rappel (quantité 1)

M9203-602 Lot de 5 pattes de blocage de remplacement pour servomoteurs 3 Nm avec ressort de rappel (quantité 5)

M9203-603 Kit de limitation de I'angle de rotation pour les servomoteurs a ressort de rappel 3 Nm (quantité 1)
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Spécifications Techniques

DMF

Servomoteur

DMF1.03(S) DMF1.03(S)Z

Alimentation

24 Volts CA (19.2V a 28.8 V CA) a 50/60 Hz
Classe 2 (Amérique du Nord) ou SELV (Europe - Tres Basse Tension de Sécurité),

4.7 VA en fonctionnement,

2.7 VA en position de maintien 24 V CC
(21.6 Va28.8V CC): Classe 2
(Amérique du Nord) ou SELV (Europe),
1.8 W en fonctionnement, 1 W en maintien

5.1 VA en fonctionnement,

2.8 VA en position de maintien 24 V CC
(19.2V a28.8V CC): Classe 2
(Ameérique du Nord) ou SELV (Europe),
1.9 W en fonctionnement, 1.1 W en maintien

Dimensionnement minimum des transformateurs : 6 VA par servomoteur

Signal d'Entrée / Réglages

Réglé en usine 24 0...10 V CC,
rotation dans le sens horaire en fonction de 'augmentation du signal; 0(2)...10 V CC ou 0(4)...20 mA
avec une résistance 500 ohm, 0.25 W (non fournie)
Action directe ou inverse sélectionable par commutateur avec augmentation du signal

Impédance de I'entrée de commande

Tension d’entrée : 100,000 ohms;
Courant d’entrée : 500 ohms avec résistance de 500 ohms (non fournie)

Signal de Retour (Positionnement)

0(2) a 10 V CC pour la plage de rotation désirée jusqu’a 95°
Correspond a des limites de rotation, 0,5 mA a 10 V maximum

Valeurs nominales des Contacts
Auxiliaires

Un commutateur unipolaire a deux directions et deux isolations avec contacts en argent :
Commande pilote 24 V CA, 50 VA
Commande pilote 120 V CA, 5.8 A résistif, 1/4 cv, 275 VA
Commande pilote 240 V CA, 5.0 A résistif, 1/4 cv, 275 VA

Ressort de Rappel

Sens sélectionnable en fonction de la position de montage du servomoteur :
Coté A, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens anti-horaire (CCW)
Coté B, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens horaire (CW)

Couple Nominal
Sous

tension (en
Hors

for
tension (retou

ictionnement)
r ressort)

3 Nm a toutes les températures de service
3 Nm a toutes les températures de service

Plage de Rotation

Course compléte maximale : 95°
Butée réglable : 35° a 95° position maximale

Temps de Rotation pour 90°
Sous tension (en

Hors

fon

tension (retou

16{i0 aer@madastEonstantes pour une charge de 0 a
3 Nm, dans toutes les conditions de service

r ressort)

90 secondes constantes pour une charge de 0 a
3 Nm, dans toutes les conditions de service
12 a 17 secondes pour une charge de 0 a 3 Nm, a température ambiante
16 secondes nominales a charge nominale compléte
22 secondes maximum pour une charge de 3 Nm, a -30 °C

Cycles

60,000 cycles a course compléte avec 3 Nm de charge
1,500,000 Repositionnement avec 3 Nm de charge

Niveau Sonore

- Sous tension (en makché) avec une charge de 3 Nm, < 37 dBA avec une charge de 3 Nm,
a une distance de 1 m a une distance de 1 m
- Sous tension (en maintien) < 20 dBA a une distance de 1 m
- Hors tension (retour ressort) < 56 dBA avec une charge de 3 Nm, & une distance de 1 m

Connexions Electriques

Cable 1,2 m sans halogéne type AWM UL 758 avec conducteurs 0,85 mm? (18 AWG)
et embouts sertis de 6 mm

Raccordement

Passe-fil(s) fileté(s) 13 mm intégré(s)

Raccords Mécaniques
Axes
Axes

Ronds
Carrés

De 6a 12 mm

De 6 a 8 mm

Degré de Protection

IP 54 (NEMA 2) pour toutes les orientations de montage

Conditions Ambiantes

Fonctionnementstandard

-30 a +60°C; 90% maximum d'humidité relative, sans condensation

- Stockage -40 a +85°C; 95% maximum d'humidité relative, sans condensation
Dimensions 123.6 x 82 x 57.5 mm
Poids
- DMF1.03(2) 0.9kg
- DMF1.03S(2) 1.1kg
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Spécifications Techniques

DBF

Servomoteur

DBF1.03(S) DBF1.03(S)Z

Alimentation

24 Volts CA (19.2V a 28.8 V CA) a 50/60 Hz
Classe 2 (Amérique du Nord) ou SELV (Europe - Trés Basse Tension de Sécurité),

5.1 VA en fonctionnement,

2.8 VA en position de maintien 24 V CC
(19.2V a28.8V CC): Classe 2
(Ameérique du Nord) ou SELV (Europe),
1.9 W en fonctionnement, 1.1 W en maintien

4.7 VA en fonctionnement,

2.7 VA en position de maintien 24 V CC
(21.6 Va28.8V CC): Classe 2
(Ameérique du Nord) ou SELV (Europe),
1.8 W en fonctionnement, 1 W en maintien

Dimensionnement minimum des transformateurs : 6 VA par servomoteur

Signal d'Entrée

19.2 228.8V CA a 50/60 Hz ou 24 V CC +20% / -10%
Classe 2 (Amérique du Nord) ou SELV (Europe)
Intervalle d'impulsions minimum : 500 msec

Impédance de I'entrée de commande

4,700 ohm

Valeurs nominales des Contacts
Auxiliaires

Un commutateur unipolaire a deux directions et deux isolations avec contacts en argent :
Commande pilote 24 V CA, 50 VA
Commande pilote 120 V CA, 5.8 A résistif, 1/4 cv, 275 VA
Commande pilote 240 V CA, 5.0 A résistif, 1/4 cv, 275 VA

Ressort de Rappel

Sens sélectionnable en fonction de la position de montage du servomoteur :
Coté A, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens anti-horaire (CCW)
Coété B, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens horaire (CW)

Couple Nominal
Sous

fon
tension (retou

tension (en
Hors

1ctionnement)
r ressort)

3 Nm a toutes les températures de service
3 Nm a toutes les températures de service

Plage de Rotation

Course compléte maximale : 95°
Butée réglable : 35° a 95° position maximale

Temps de Rotation pour 90°

Sous tension (en fon

Hors tension (retou

16ti0 Re@mmEstEonstantes pour une charge de 0 &
3 Nm, dans toutes les conditions de service

r ressort)

90 secondes constantes pour une charge de 0 a
3 Nm, dans toutes les conditions de service
12 a 17 secondes pour une charge de 0 a 3 Nm, a température ambiante

16 secondes nominales a charge nominale compléte
22 secondes maximum pour une charge de 3 Nm, a -30 °C

Cycles

60,000 cycles a course compléte avec 3 Nm de charge
1,500,000 Repositionnement avec 3 Nm de charge

Niveau Sonore

- Sous tension (en maH@) avec une charge de 3 Nm, < 37 dBA avec une charge de 3 Nm,
aune distance de 1 m a une distance de 1 m
- Sous tension (en maintien) < 20 dBA a une distance de 1 m
- Hors tension (retour ressort) < 56 dBA avec une charge de 3 Nm, a une distance de 1 m

Connexions Electriques

Cable 1,2 m sans halogéne type AWM UL 758 avec conducteurs 0,85 mm? (18 AWG)
et embouts sertis de 6 mm

Raccordement

Passe-fil(s) fileté(s) 13 mm intégré(s)

Raccords Mécaniques
Axes
Axes

Ronds
Carrés

De 6a 12 mm
De 6 a 8 mm

Degré de Protection

IP 54 (NEMA 2) pour toutes les orientations de montage

Conditions Ambiantes

Fonctionnementstandard

-30 a 60 °C; 90% maximum d'humidité relative, sans condensation

- Stockage -40 a 85 °C; 95% maximum d'humidité relative, sans condensation
Dimensions 123.6 x 82 x 57.5 mm
Poids
- DBF1.03(2) 0.9 kg
- DBF1.03S5(Z) 1.1kg
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Spécifications Techniques

DAF

Servomoteur

DAF1.03(S) DAF2.03(S) DAF2.03(S)Z

Alimentation

100 a 240 Volts CA
(85V a 264V CA)a50/60 Hz:
0.06 A en fonctionnement,
0.02 A en position de maintien

100 a 240 Volts CA
(85V a 264V CA)a50/60 Hz:
0.08 A en fonctionnement,
0.02 A en position de maintien

24 Volts CA (19.2V a 28.8 V CA)
a 50/60 Hz : Classe 2 (Amérique
du Nord) ou SELV (Europe - Tres
Basse Tension de Sécurité), 5 VA en
fonctionnement, 1.6 VA en position
de maintien 24 V CC
(21.6 V10 28.8 V CC) : Classe
2 (Amérique du Nord) ou SELV
(Europe), 2.8 W en fonctionnement,
0.8 W en position de maintien
Dimensionnement minimum
des transformateurs : 6 VA par
servomoteur

Valeurs nominales des Contacts
Auxiliaires

Un commutateur unipolaire a deux directions et deux isolations avec contacts en argent :
Commande pilote 24 V CA, 50 VA
Commande pilote 120 V CA, 5.8 A résistif, 1/4 cv, 275 VA
Commande pilote 240 V CA, 5.0 A résistif, 1/4 cv, 275 VA

Ressort de Rappel

Sens sélectionnable en fonction de la position de montage du servomoteur :
Coté A, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens anti-horaire (CCW)
Coté B, face du servomoteur éloignée du clapet pour un ressort dans le sens horaire (CW)

Couple Nominal

- Sous | tension 3 Nm a toutes les températures de service
(en fonctionnement)
- Hors tension (retoyr ressort) 3 Nm a toutes les températures de service

Plage de Rotation

Course compléte maximale : 95°
Butée réglable : 35° a 95° position maximale

Temps de Rotation pour 90°

- Sous | tension 53 a 71 secondes pour une charge de 0 a 3 Nm, 24 34 28 secondes pour une charge
(en fonctionnement) a température ambiante de 0 & 3 Nm, a température
60 secondes nominales a charge nominale complete (0.25 rpm) ambiante
27 secondes nominales a charge
nominale complete (0.5 rpm)
- Hors tension (retoyr ressort) 19 & 23 secondes pour une charge de 0 a 3 Nm, a température ambiante
22 secondes nominales a charge nominale compléete
28 secondes maximum pour une charge de 3 Nm, a -30 °C
Cycles 60,000 cycles a course compléte avec 3 Nm de charge
Niveau Sonore
- Sous tension (en maecti®) avec une charge de 3 Nm, a une distance de 1 m < 45 dBA avec une charge de
3 Nm, a une distance de 1 m
- Sous tension (en maintien) < 20 dBA a une distance de 1 m
- Hors tension (retour ressort) < 51 dBA avec une charge de 3 Nm, & une distance de 1 m

Connexions Electriques

Cable 1,2 m sans halogéne type AWM UL 758 avec conducteurs 0,85 mm? (18 AWG)
et embouts sertis de 6 mm

Raccordement

Passe-fil(s) fileté(s) 13 mm intégré(s)

Raccords Mécaniques
Axes

Axes

Ronds
Carrés

De6a 12 mm
De 6 a 8 mm

Degré de Protection

IP 54 (NEMA 2) pour toutes les orientations de montage

Conditions Ambiantes

Fonctionnementstandard

-30 a 60 °C; 90% maximum d'humidité relative, sans condensation

- Stockage -40 a 85 °C; 95% maximum d'humidité relative, sans condensation
Dimensions 123.6 x 82 x 57.5 mm
Poids
- DAFx.03(2) 0.9 kg
- DAFx.03S(2Z) 1.1 kg
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