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S-IR-QUATTRO_KNX_E_S008772S :

Détecteur de présence

CONSIGNES DE SECURITE

- Uinstallation doit étre effectuée par un professionnel conformément aux directives locales d’installation
(VDE 08 29, NF-C 15100) (DIN EN 5000 90)

- Dans un environnement présentant des appareils basse tension, un montage incorrect est susceptible
de causer de graves dommages matériels ou de mettre en danger la santé des personnes.

- Il est interdit de raccorder cet appareil a basse tension (230 V AC) prévu pour des circuits tres basse
tension

DESCRIPTION DE L'APPAREIL

Module du détecteur @ Adaptateur de plafond Montage installation
Cadre de tole a pinces UP Box (1) Cache pour limitation
Partie inférieure du Adaptateur sur crépi de la zone de détection (HF
détecteur (7)Mécanisme de 360 KNX)
Boite pour parois fermeture
creuses, Kaiser en option (8) Réglage de la portée
(9) Touche de
programmation

MONTAGE / INSTALLATION

Ce détecteur est prévu uniguement pour un montage au plafond, sous crépi. Un adaptateur de plafond a
pinces correspondant et un adaptateur sur crépi ne sont pas compris dans la livraison.

ACCESSOIRES

Bofite pour parois creuses Kaiser, Corbeille de protection
Adaptateur de plafond a pinces, RC6 KNX
Adaptateur sur crépi RC7 KNX
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FONCTIONNEMENT / FONCTION DE BASE

Les détecteurs de présence infrarouge et HF de la série Control PRO commandent |'éclairage et les
systemes de chauffage, aération, climatisation par ex. dans les bureaux, les écoles, les batiments privés ou
publics, en fonction de la luminosité ambiante et de la présence de personnes. Le IR Quatro, grace a une
lentille hautement développée, permet d'obtenir une zone de détection carrée, adaptée a la piece, a
laquelle méme les plus petits mouvements n'échapperont pas. Le HF 360, doté d'une technologie hyper
fréquence moderne, assure une détection de mouvement sans lacunes indépendante de la température.
Le détecteur Dual HF, a caractéristique de direction double, convient particulierement pour les couloirs
d'hotels, d'écoles et de bureaux. Le détecteur Présence Control se distingue par une consommation
extrémement faible d'électricité propre.

- Détection de présence
- Commande de I'éclairage avec réglage de 'intensité lumineuse
- Commande chauffage, aération, climatisation

L'activation des différentes fonctions est sélectionnée par le biais de la fenétre parameétres « Réglages
généraux » au moyen du logiciel (Engineering Tool Software ETS) a partir de la version ETS3.f

MISE EN SERVICE

1. Etablir adresse physique et programme d’application avec ETS

2. Transmettre I'adresse physique et le programme d’application au détecteur de présence. Appuyer sur la
touche de programmation (8).

3. Une fois la programmation terminée avec succeés, la LED bleue s’éteint.

ZONE DE DETECTION

tangentiel
radial -——-
Présaence e ———

tangentiel

Une parfaite détection de présence dépend es-  commutation et précise le spectre de puis-
sentiellement du nombre, de la qualité et de la sance. Le réglage de la portée permet de satis-

disposition des lentilles. Le IR Quattro KNX faire & de multiples exigences et de créer des
avec un carré de détection de 16 m?, disposé périmétres de détection précis (ex : Plateau de
sur 13 niveaux avec 1760 zones de commuta- bureau). Grace a la zone de détection carrée et
tion, détecte méme les moindres mouvements. 4 la possibilité de mise en réseau des variantes
Le IR Quattro HD KMX, avec une surface de maltre / esclave, une gestion d'éclairage rapide

détection de 64 m®, dispose de 4800 zones de et optimale est réalisable.
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Potentiomeétre

Adaptation de la portée aux besoins spécifiques.

REGLAGE DE LA PORTEE (HF 360 KNX / DUAL HF KNX)

HF 360 KMX - hauteur d'installation 2,8 m DUAL HF KNX - hauteur d'installation 2,8 m
a
34 i}
3 i 10
k| AD
an 50 &
300 G0 &
e -4
280 an— 2
ZTh + ®Wl= g
260 100- 2
&al 110 = 4
240 120 B
230 130
22q 140 i
21 150 10
=]
W Sag 170

La portée du HF 360 KNX est réglable électroniquement au moyen de la télécommande RC6 (cf.
Accessoires) ainsi qu'avec le logiciel ETS / KNX BUS. Pour l'adaptation a la piéce, il est possible de
masquer 1 ou 2 directions de détection. Avec un angle de détection de 360°, une portée de 8 m max. est
possible. Le détecteur DUAL HF KNX dispose de 2 détecteurs HF spéciaux pouvant surveiller un couloir
dans deux directions a partir du plafond. La portée peut étre réglée électroniquement dans les deux
directions.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Raccordement au secteur KN :

24 V par tension bus KNX

Réglages :

par logiciel ETS, télécommande ou bus

Canaux d'éclairage :
lurmiére 1 — lumiére 4

Commuter / varier ;

mode interrupteur fonction éclairage permaneant

Temporisation :

Mode 1Q, 1 — 30 min.,

en fonction de la présence et de la luminosité

Mesure de la luminosité :

Lumiégre mixte

Luminosité de base :

ARRET /10 % - 50 %

Temporisation :

Luminosité de base MARCHE en permanence, 1 — 30 min.

Sortie HLK (CAC) :

en fonction de la présence

Tempaorisation de démarrage :

Surveillance, 1 — 30 min.

Temporisation : 1 -120 min

Sortie durée de poursuiteen 1-255s

cas de présence :

Autres sorties : Valeur de luminosité, commande scéne

Carrés de détection : IR Quattro KNX IR Quattro HD KNX

Présence : 4 x 4 m max. (16 m?) 8 x 8 m max. (64 m?)
Radial : 5 x 5 m max. (25 m?) 8 x 8 m max. (64 m?)
Tangentiel : 7 x 7 m max. (49 m?) 20 x 20 m max. (400 m%

Angle de détection : HF 360 KNX DUAL HF KNX
360° avec 140° ouverture cf. diagramme p. 24
angulaire; le cas échéant 4 le cas écheéant & travers
travers le verre, le bois et le verre, le bois et les
les cloisons légéres. Pour cloisons légéres.
I'adaptation 4 la pigce, il est
possible de masquer 1 ou 2
directions de détection.

Portée : HF 360 KNX DUAL HF KNX
& 8 mmax., min., 1/3, 2/3, max.
min., 1/3, 2/3, max. dans chaque direction
réglage électronigue réglage électronique
(logiciel ETS, bus KNX, (logiciel ETS, bus KNX,
télécommande RC 6) télécommande RC8)
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TELECOMMANDE

La télécommande

utilisateur RC7 (en option)

permet de commander

les fonctions

confortablement a partir du sol. La télécommande service RC6 (en option) permet une

configuration tout en confort.

DYSFONCTIONNEMENTS
Probléme Cause Remeéde
La lumiére ne s'allume pas B Pas de tension de raccord B \erifier la tension de
raccord
B Lavaleur de crépuscularité B Augmenter lentement la
est trop basse valeur de crépuscularité
jusgu'a ce que la lumiére
s'allume

B Pas de détection de
mouvement

W Assurer une vue libre sur

le détecteur

W \érifier la zone de détection

La lumiére ne s'éteint pas

B Laluminosité de la piéce
est trop élevée pour la
valeur de crépuscularité
selectionnee

B Latemporisation touche
a sa fin

B Sources de chaleur pertur-
bantes (uniquement détec-

B Augmenter la valeur de

crépuscularité

Aftendre I'écoulement de
la temporisation, la réduire
le cas echéant

Masquer les sources de
brouillage avec des auto-

teur IR) par ex. : radiateur collants
soufflant, portes et fenétres
ouvertes, animaux domes-
tiques, ampoule / projec-
teur halogéne, objets
mouvants
Le détecteur s'éteint malgré B Temparisation trop courte B Augmenter la temporisation
une présence B Sedil de luminosité trop B Modifier le réglage de
faible crépuscularité
Le détecteur s'éteint trop tard B Tempaorisation trop longue B Réduire la temporisation

Le détecteur s'allume trop
tard en cas de sens de pas-
sage frontal

B En cas de sens de passage
frontal, la portée est réduite

B Monter des détecteurs

supplémentaires

B Réduire I'écart entre deux

détecteurs

Le détecteur ne s'allume pas
malgré |'obsurité et présence

B La valeur de crépuscularité
est trop basse

B Détecteur désactivé avec

interrupteur / touche 7
Mode semi-automatique 7
Augmenter |a valeur de
crépuscularité

Les appareils électriques, les accessoires et les emballages doivent étre soumis a
un recyclage respectueux de I'environnement.

Ne jetez pas les appareils électriques avec les ordures ménageres !

Uniquement pour les pays de I'UE : conformément a la directive européenne en
vigueur relative aux appareils électriques et électroniques usagés et a son
application dans le droit national, les appareils électriques qui ne fonctionnent

ANS

DE GARANTIE
FABRICANT

plus doivent étre collectés séparément des ordures ménageres et doivent faire

I'objet d’un recyclage écologique.
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@ IR Quattro KNX IR Quattro HD KNX

> "| Presence Radial Tangential Presence Radial Tangential

2,50 m 1 2Emx2ZEm | 26mx26m | 2EmxZBm [ 36mx36m |36mx36m | 4mxd4m
2 29mx289m | 29mx29m | 2Emx2ZEBm | 4mxdm amxdm dmxdm
3 32mx32m | 32mx32m | 2Bmx2Bm | 46mx4Em |46mx46m | S5mx5Em
4 J3d4mx3dm | J4mx34m | IBmxIBm [ 5Z2mx52m | S2mx52m | GmxEm
5 36mx3Em | 3Bmx3Bm | 4T mudTm [ SEmx5Em | SBmx58m | BmxBm
[ 41mxdim [ 42mx42m | S5Emx56m | GEmxGEm | G8mxE68m | 13mx13m
i 47mx4Tm | 4Tmx47m | GEmMxBEm | TAmxT78m | FTAmx78m | 1Bmx18m

2,80 m 1 2Emx28m | 2Bmx28m | 2EmxZBm [ 38mx38m |38mx38m | 4mxdm
2 I3imx3im (3 1mx3im| Imx3Im |[44mxddm | ddmxddm | 45mxua5m
3 35mx35m [ 35mx35m | IBmx3Bm | 5Imx51m | 5I1mx51m | 55mx55m
4 39mx39m | 39mx38m | 45mx45m | 55mx55m | 55mx55m | BE5mxBE5m
5 42mx42m [ 42mx42m | S4muS4m | 59mx59m | 59mx59m | BSmxBS5m
(3] 44mxddm | d4mxddm |GBImxEIm | G9mx6Sm | G9mxE9m | 1Tmx1Tm
7 4Tmx47m [ 4Tmx4Fm | Timxfim | 7T9mx789m | 7T9mx79m | 20mx20m

3,00 m 1 2Bmx28m [ 28mx28m [ 2Bmx2Bm | 4mxdm amxdm dmxdm
2 32mx3Z2m [ 33mx33dm | 33mu33m [ 48mx48m |4BmxdBm | SmxSm
3 36mx3Em | 3Bmx3Bm | 4TmudTm [ SEmx5E6m | S6mx56m | Gmx6m
4 3Tmx37Tm [ 42mx42m | 54Amx54m [ 5Emx58m | SBmx58m | Tmx¥m
5 38mx38m | 4Tmx47Tm | BImxBim| GmxEm Gmx&m amx9m
[+ 42mx42m | 4Tmx4fm | BEmuEEm | TmxTm Bmx8m 20muE0m
7 42mx42m | 48mx4Bm| Tmxim BmxEm Bmx8m 2Z2muZEm

3,50 m 1 28mx28m | 4Tmx47m | 47mxdTm |48mx4B8m | Smx5m B i1 % B
2 32mx32m | 52mx52m | 56mx56m | Smx5m | 55mx55m | BmxE&m
3 36mx3Em | 56mx56m | TE5mu7im | S4mxS4m | EmxEm GmxGm
4 37Tmx3Tm |[GEmxE6m | A1 mx8Iim|S58mx58m | Tmxfm |25mx85m
5 38mx38m | TAmx7Im | 89mx89m | 62mx62m | Bmx8m 13mx13m
[+ 42mx42m | TAmxATEmM | Mmxtim | 7TZ2mx72m | 85mx85m 205 mx20,5m
7 42mx42m | BEmxBEm | 12mx1Z2m |BZmx82Z2m | 1Tmx11m | 2BmxZEm
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D)

IR Quattro KNX

IR Quattro HD KNX
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